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'FendtONE onboard — Wersja
oprogramowania F.11

Czerwiec 2025
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Przeglad aktualizacji oprogramowania FendtONE

Stanowisko pracy kierowcy
FendtONE

Dostepne od: czerwiec 2025

Wersja oprogramowania: F.11

Jak moge sprawdzi¢ aktualng wersje oprogramowania na terminalu FendtONE?
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System prowadzenia pojazdu Fendt: Ulepszenia




Ulepszenia uktadu kierowania (1)

Ulepszenie (segmentu) toru
pojed
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F.11 | Czerwiec 2025

Wartos¢ procentowa (1) pozostatych punktéw linii
przejazdu jest teraz wyswietlana — podobnie jak
w przypadku segmentéw konturu — rowniez dla
toru pojedynczego i segmentow toru
pojedynczego.

Dzieki temu operator lepiej rozpoznaje, kiedy
nalezy zarejestrowac¢ nowe dodatkowe segmenty
toru pojedynczego lub nowy tor pojedynczy.

Ulepszenie Contour Assistant
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F.11 | Czerwiec 2025

* Ulepszone rejestrowanie toru pojedynczego
w przypadku jazdy do tytu podczas
rejestrowania.

+ Kontury, segmenty konturow, tor pojedynczy
| segmenty toru pojedynczego: generowanie
prostych tras przy uzyciu funkcji wstrzymania
zostato zoptymalizowane.

Podglad linii przejazdu

W/ Wayline management
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Szybkie wizualne rozpoznawanie wyszukiwanej linii
przejazdu, zwtaszcza w przypadku dtugiej listy
dostepnych lub podobnie brzmigcych nazw, dzieki
wyswietlaniu podgladu linii przejazdu

w wyskakujgcym okienku.



Ulepszenia systemu kierowania (2)

Konfigurowalne wyzwalacze dla
urzadzen
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F.11 | Czerwiec 2025
W menedzerze urzgdzen dodano nowe funkcje wyzwalania obrabianej powierzchni, aby umozliwi¢ doktadniejsze wykrywanie obrabianej powierzchni:

* (1) Ustawianie opdéznienia czasowego podczas rejestrowania zaworu: narzedzie wspotpracujgce (np. potzawieszany gtebosz) jest opuszczane za pomocag
zaworu hydraulicznego. Pomiedzy uruchomieniem zaworu a opuszczeniem narzedzia wspotpracujgcego na zgdang gtebokosc roboczg wystepuje opdznienie.
Dzieki najnowszej aktualizacji oprogramowania, czas tego opoznienia mozna uwzglednic, dzieki czemu rejestrowanie obrabianej powierzchni rozpoczyna sie
przy catkowicie opuszczonym elemencie roboczym.

* (2) Regulator ustawien rozpoczecial/zatrzymania rejestrowania zgodnie z pozycjg podnosnika: rejestrowanie obrabianej powierzchni powinno zaleze¢ od
pozycji podnosnika. Dzieki zastosowaniu regulatora mozna ograniczy¢ rozpoczecie/zatrzymanie rejestrowania w gornej/dolnej czesci podnosnika.

* Rejestrowanie obrabianej powierzchni watka WOM rozpoczyna si¢ przy 100 obr./min: rejestrowanie powinno rozpoczgc¢ sie tylko wtedy, gdy urzgdzenie
(WOM) dziata.



Sterowanie maszyng Fendt (ISOBUS): Ulepszenia




Kontrola sekcji — Uwzglednienie catkowitego pokrycia pola

Kontrola sekcji to automatyczne sterowanie sekcjami dla elementow Zalety:
roboczych z ISOBUS. + Przypadek uzycia pojedynczej maszyny (Single Machine Use Case): jesli proces
roboczy zostanie przerwany lub element roboczy zostanie zmieniony, mapa obszaru
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Rozszerzenie funkcji ,,Uwzglednienie catkowitego pokrycia pola”, roboczego moze by¢ uzywana w sposob ciggty (np. element roboczy ulegnie awarii,

»Consider total coverage for SC” praca zostanie zakonczona przy uzyciu innego urzadzenia).
Dotychczas nie byto mozliwe rozréznienie, czy Kontrola sekcji moze + Przypadek uzycia wielu maszyn (Multi Machine Use Case): podczas pracy z kilkkoma
uzyskaé dostep tylko do mapy obszaru roboczego / Worked Area biezgcego maszynami na polu maszyny moga (jedna po drugiej) uzyska¢ dostep do mapy obszaru

roboczego z Kontroli sekcji (np. mechaniczne zwalczanie chwastow w potgczeniu
z chemiczng ochrong upraw: Podczas pielenia burakéw cukrowych system wytgcza sie
w niektorych punktach. W kolejnym kroku powinno nastgpi¢ zwalczanie tych chwastow

elementu roboczego, czy do dowolnego elementu roboczego. Poprzez
rozszerzenie funkcji mozliwe jest rozroznienie przetgczania (1) na

podstawie wtasnego pokrycia lub pokrycia innych maszyn. Odbywa si¢ to za pomocg chemicznych $rodkéw ochrony roslin.) Dzieki nowej aktualizacii
w menu Kontrola sekcji (patrz zrzut ekranu). oprogramowania ta sama mapa obszaru roboczego moze by¢ dostepna na réznych
maszynach.

Wartos¢ dodana:

» Korzystanie z Kontroli sekcji eliminuje zaleznos$¢ od jednej maszyny. W razie awarii
‘ll‘ ank= a an ak=Nala i A 7 i i

Section Control coverage
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Section Control on standstill
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Dodatkowe informacje

Use this functionality to use Section Control based on the coverage of another implement or
imported coverage.

* Dostepnosc¢ od EOL F.11 czerwiec 2025

* Bezptatne rozszerzenie kodu sprzedazy C257 Kontrola sekciji

OFF ON Use this functionality to make Section Control switch sections at standstill




Ulepszenie sterowania maszyng

Przesuniecie przetgczania sciezek
technoloqgicznych

F.11 | Czerwiec 2025

Opcja Przetgczanie sciezek technologicznych
(z opcjami Kontrola sekcji oraz Tramline Control)
zostata rozszerzona o dwie nowe opcje:

+ Ustawianie rytmu Sciezek technologicznych dla
wszystkich segmentéw na biezgcy numer linii
przejazdu (1).

+ Ustawianie rytmu Sciezek technologicznych dla
wszystkich segmentéw na linie przejazdu 0 (2).

Umozliwia to jednoczesne ustawienie rytmu
$ciezek technologicznych dla wszystkich
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Stanowisko pracy kierowcy FendtONE



Stanowiska pracy kierowcy

Przypisywane pola szybkiego dostepu Ulepszanie DCU
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Pola szybkiego dostepu (1) byly wczesniej czysto
statyczne. Dzieki nowej aktualizacji
oprogramowania mogg by¢ teraz indywidualnie
przypisywane w taki sam sposob, jak pola
terminala i joysticka.
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Zmiana symbolu zaworu (1) na stronie iO w celu
utatwienia obstugi osobom z zaburzeniami
postrzegania kolorow.

Ulepszanie przeszkod

[Z) save line obstacle?

Line Obstacle

4B Waldanger

X
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Dzieki nowej aktualizacji oprogramowania
przeszkode o jednakowej szerokosci mozna
rejestrowac szybko i jednostronnie, podajgc
jedynie jej szerokosc¢ (1) — nie ma juz potrzeby jej
petnego objezdzania (np. bieg rzeki, drogi polne,
ulice...)

Obstuga przeszkdd liniowych zostata tym samym
dostosowana do aktualnego standardu ISOXML.
Dzieki temu usprawniona zostaje wymiana danych
z kartotekami pol.

FENDT



Stanowisko pracy kierowcy (2)

Zabezpieczenie przed nadmierng
[ ' pchanej

F.11 | Czerwiec 2025

Dzieki nowemu oprogramowaniu przektadnia
napedowa automatycznie wychyla sie dalej
podczas jazdy bez obcigzenia, aby nie dopuscic¢ do
wzrostu predkosci obrotowej silnika powyzej
(zaleznej od serii) dopuszczalnej wartosci.

W rezultacie pojazd przyspiesza w dot, a predkos$é
obrotowa silnika pozostaje niska. Dopiero

po osiggnieciu predkosci koncowej przektadnia
napedowa przestaje sie dalej wychyla¢, w wyniku
czego wzrasta predkos$¢ obrotowa silnika.
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Automatyczny hamulec postojowy

Nowy tryb narzec_jzia wspc')’[pracujacego dla maszyn z lautoma?ycznym _ * Dotyczy maszyn wyposazonych w automatyczny hamulec postojowy
hamulcem postojowym, ktéry aktywuje go z opdznieniem, a nie natychmiast
po opuszczeniu przez kierowce fotela kierowcy. (600, 700, 900, 1000).

Tryb ten umozliwia kierowcy opuszczenie fotela kierowcy na krotki czas, np.
w celu uzyskania lepszego widoku na tylny zaczep podczas podfgczania
narzedzia wspétpracujgcego, bez natychmiastowego aktywowania hamulca dostosowuje si¢ do biezacego zastosowania pojazdu, np. podczas prac
postojowego. Tryb ten jest aktywny tylko przez okreslony czas i musi byé polowych lub transportowych.

aktywowany recznie.

» Ulepszona automatyczna regulacja hamulca postojowego, ktéra

Aktywowanie nowego trybu narzedzia wspoétpracujgcego:

+ Zwolni¢ hamulec postojowy, np. wybierajgc kierunek jazdy.

* Przytrzymac dzwignie hamulca postojowego w pozycji (1), az na pulpicie
nawigacyjnym pojawi sie nastepujacy komunikat: ,Aktywny tryb
zaczepiania hamulca postojowego. Przed opuszczeniem pojazdu
wytgczyc¢ ten tryb (2) lub recznie zaciggng¢ hamulec postojowy (3)!”
Nastepnie ustawi¢ dzwignie z powrotem w pozycji (2).

» Tryb jest wytgczany po pewnym czasie, a ha desce rozdzielczej
wyswietlany jest nastepujgcy komunikat: , Tryb mocowania hamulca
postojowego zostanie wkrotce wytgczony’.

* (3): Zaciggniety hamulec reczny
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