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System prowadzenia pojazdu Fendt:

Innowacje i ulepszenia




System prowadzenia pojazdu (1)

Zarzadzanie na uwrociach | Multiple Advanced Headlands Mapa toréw jazdy | Typ linii toru

Czerwiec 2026 —
DZ|_ek| funk_cp ’Mgltlplg Advanc_ed He_adlands ’ — a = | SR
mozna zapisac kilka linii uwrocia (3) i zarzadzaé S , Y .
nimi w obrebie jednego pola lub przy A sasicheadnd ) s -3 — s ﬂﬂ‘

przeszkodach na polu.

Oznacza to, ze linie uwrocia pozostajg stale
dostepne, nawet jesli w miedzyczasie
przeprowadzono inne operacje o innych
wymaganiach dla uwrocia.

Na polu moze by¢ zawsze aktywna dokfadnie

£ Spraying
£3 Seeding »a
\ g
1@, [ -
em L— cm

jedna linia uwrocia (kc_>|or 2|elony'),’ pp(_jczas gdy 5 a8 & 2 T - 1Y

pozostate linie sg zapisane do pdzniejszego

uzycia.

Uzytkownicy moga wybieraé pomiedzy: Czerwiec 2026

* (1) Bez uwrocia Symbol linii AB (1) jest obecnie wyséwietlany w

* (2) Pojedyn’c’ze uwrocie nagtéwku mapy w menu przewodnika dla wszystkich
* (3) NOWOSC: Kilka linii uwrocia. Kierowcy majg wybor: typdw linii tras.

. Wybraé’spoér()d istniejgcych linii uwrocia W przypadku aktualizacji oprogramowania
+ NOWOSC: Tworzenie nowych segmentow uwrocia bez nadpisywania istniejgcych. Oznacza to, ze wyswietlany jest typ linii toru aktualnie wybranego

dostepnych jest kilka segmentow uwrocia rodzaju linii toru, np. A+ kat (2), okrag (3).
- NOWOSC: Usuwanie segmentow uwrocia

Praktyczne zastosowanie "Multiple Advanced Headlands"
+ Wysokie wymagania dotyczgce spojnosci danych, mozliwosci ich ponownego wykorzystania i
standaryzaciji
« W zaktadach, ktére pracujg z kilkoma maszynami jednoczesnie na jednym polu. TENDT



sprzedazy:

(podstawowy pakiet
prowadzenia pojazdu) i
- - C031 (podstawowy pakiet
System prowadzenia pojazdu (2) prowadizenia pojazcu NA),
bezptatna aktualizacja
oprogramowania dlg

Rozszerzony podstawowy pakiet prowadzenia pojazdu | Wzér linii toru istniejacych maszy

Czerwiec 2026

Wz6r linii toru (ang.: Wayline Pattern) umozliwia obliczanie prostych linii toru z nieregularnymi
odlegtosciami miedzy torami. Po zdefiniowanej liczbie pasow (Odlegtos¢ standardowa (1)) mozna

wprowadzié dodatkowg szeroko$c¢ (odlegto$é specjalna (2)) (np. $ciezka technologiczna, e

logistyczna lub dojazdowa). W przeciwienstwie do klasycznego planowania linii torow, gdzie HOFF o | s

wszystkie odlegtosci torow sg identyczne, "Wzar linii torow" oblicza zmienne odlegto$ci w ramach AN 5=

ciggtego wzoru (np. 7 x 3 m (dane geometryczne elementu roboczego) + 1x 6 m) przed liniami - e, @

katowymi A-B i A+. Niezaleznie od tego, liczba linii toru moze by¢ ustawiona pomiedzy linig toru 0 a “

pierwszym "Odstepem specjalnym" (3). S s Speel 0

Konfiguracja odbywa sie bezposrednio w terminalu FendtONE ("In-Field Setup"), bez wczesniejszego ‘ ‘ T | g ‘ | “z ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘
planowania pola. Model wzorca toru jest obliczany w sposob ciggly na podstawie odlegtosci od sladu \o 9

do $ladu i zdefiniowanych odstepdw. X v

Kierowca wybiera, czy chce jecha¢ standardowym, specjalnym czy obydwoma torami (4)

Hodowcy warzyw, kwiatéw i roslin ozdobnych, gospodarstwa zajmujgce sie uprawami specjalistycznymi i wykonawcy ustug rolniczych, zwtaszcza w przypadku upraw
wymagajgcych duzych nakfadoéw prac recznych.

* Uprawa warzyw (logistyka, zbiory i korytarze magazynowe)

* Systemy nawadniajgce (tymczasowe umieszczenie rur)

* Specjalne zastosowania z roznymi odstepami pomiedzy rzedami

Wzory linii toru mogg by¢ wymieniane pomiedzy roznymi maszynami Fendt. Rolnicy korzystajg na wigkszej elastycznosci w organizacji prac polowych dzigki
mozliwosci zintegrowania logistyki i tras roboczych bezposrednio ze schematem prowadzenia po torze, bez oddzielnych paséw lub dodatkowych etapoéw planowania, co
usprawnia procesy robocze dzieki optymalnej koordynacji pomiedzy pracg maszynowa, praca reczng i logistykg (np. folia, zbiér warzyw)



System prowadzenia pojazdu (3)

Rozszerzony podstawowy pakiet prowadzenia pojazdu | Wz6ér linii toru

®
®
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Uktad sterowania maszyng (ISOBUS):

Innowacje i ulepszenia




Sterowanie maszyna ( 1)

Zawory hydrauliczne - funkcja czasowa

= Hydraulic valves: Valve 1
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Valve 1 I.E: PRIO E

Czerwiec 2026

Maksymalna warto$¢ funkcji czasowej zaworu

hydraulicznego zostata zwiekszona z 60 sekund do

120 sekund.

Od 121 sekund - praca ciggta/nieskonczona

It @by & &

Udoskonalenie Tramline Control (Level 1)

Czerwiec 2026

Tramline Control utatwia obliczanie Sciezek
technologicznych niezaleznie od szerokosci
siewnika i sprzetu uprawowego. Zaréwno element
roboczy jak i ciggnik wymagajg funkcji ISOBUS
Tramline Control. Poziom 1 jest dostepny od
listopada 2023 roku: Na poziomie 1 systemu
Tramline Control ciggnik przesyta dane o pozycji i
informacje o prowadzeniu do siewnika. Na tej
podstawie siewnik oblicza sciezki technologiczne
(fioletowe linie (1)) niezaleznie od swojej pozycji na
polu i przetgcza je automatycznie.

Nowos¢: Wyswietlanie oddzielnego, bardziej
logicznego widoku Tramline Control Booms: sekcje
Sciezek technologicznych majg priorytet nad innymi
sekcjami sterowania, gdy sg aktywowane (kontrola
sekcji).

Szczegodlnie istotne w przypadku siewnikow
Pottinger, poniewaz mozna w nich przetaczac r6zne
warstwy.



Agronomia:

Ulepszenia



Agronomia (1)

Ulepszony import/eksport danych

Nowe auautomatyczne nazywanie pliku zadania

D" Resoalve conflict

The following entry is conflicted:

m Name: Feld01

Please choose from the following options o e
e Skip e

v

Czerwiec 2026

Podczas eksportowania lub importowania danych,
np. danych polowych, elementéw roboczych,
obrabianych powierzchni) do/z pamieci USB,
kierowcy musieli wczesniej potwierdzac lub
odrzucac kazde nadpisanie.

Dzieki aktualizacji oprogramowania import i eksport
danych mozna upro$ci¢ za pomocg pol wyboru
"Pomin" (1) lub "Pomin wszystko" (2).

A 8D FENDT  d

= x4 ¢ ¥ =
oo Name Q [] o oName qQ 000 Name Q)

[] @& Exported_Test2_20260318_133606_2548_TaskDa|
[] & Saehen_20260427_105800_10735.zip
[J & TaskDataFullExport.zip e

[ & _TaskDataGuideCodinaData 7in

20190101_025402_exported_ &l TASKDATA_Field_multipleBoundaries.zip
20190101_033618_exported.

E TaskData54079.zip
Abnahme_TASKDATAsmall.z 6

[ TaskData56149.zip
Czerwiec 2026

o e (o] ]
[ **®Nam [m]
[J & 20190101_024805_exported_ [0 E 20190101_002325_exported.| ﬂ : F‘ s Iu (& Exported_SeedingFendiFarm_20260427_110326_10752_Tas. Y
leld02 I
[] & 20190101_024824_exported_ [ @& 20190101_024805_exported | ] & Feldot ] = Exported_Task_2026_03_23_09_56_54_20260326_
[J & 20190101_024824_exported " [ & 20190101_024824_exported | 0= “ : o [] & Exported_Test1_20260318_133556_2531_TaskDat
& Implemen |
20190101_024824_exported_ 20190101_024824_exported| & Exported_Test2_20260318_133606_2548_TaskDat
od 3 ud = [ @& Auftrag 2026 03 09 10 03 59 20260422 Obured LINe]: Biported Tea 2026074 Lol Tepkbe
[1 ] 20190101 024824 exported * [] E 20190101_024824_exported | pata = ] 48 Feld_Fs22 DATA
[] @ Exported SeedingFendtFarm_20260427_110326_10752_Tas.. = lgh
[0 @ TaskDatad7864.zip [J E 20190101_024824_exported | O £ 2am
TT I Exporied_Task_2026_03_23.00_56_54_20260326. =
[0 @ TaskData49936.zip [0 @ 20190101_025317_exported.| [J £ Grubber_5m
[0 @& Taskpata52008 zip Od z
O Od
O od

Dotychczas automatyczna nazwa pliku zlecenia sktadata sie z wyrazu ,TaskData” oraz pieciocyfrowej
sekwenciji liczbowej (1). Dla lepszego przyporzadkowania, automatyczne nazewnictwo pliku zamdwienia
bedzie w przyszitosci nastepujace:
* Przed eksportem (po lewej stronie): nazwa zadania + data + godzina (stempel czasowy czasu rezerwacji z
formatem daty terminala) + pieciocyfrowy ciag liczbowy
* np. ,SeedingFendtFarm_ 20260427 110326_10752*
* Po eksporcie (zadanie jest wyswietlane po obu stronach): eksportowane + nazwa zadania + data + czas
(stempel czasowy rezerwaciji z formatem daty terminala) + pieciocyfrowy ciag liczb + "TaskData"
* np. (2) ,Exported_SeedingFendtFarm _20260427_110326_10752_TaskData*“

+ Jesli ponad 50% nazwy zadania sktada sie ze znakéw specjalnych, zamiast nazwy zadania uzywana jest
nazwa standardowa "TaskData" (podobna logika jak w przypadku pél). W tym przypadku odpada
»1askData“ na koncu.



Stanowisko pracy kierowcy FendtONE:

Ulepszenia



Enabler (1)

Menu tadowacza czotowego |
Dowolne przypisanie

Czerwiec 2026

Funkcje "Standard Cargo Loader", ktére wczesniej
mozna byto ustawi¢ tylko za pomocg terminala,
mozna przypisa¢ do dowolnie przyporzgdkowywanych
przyciskow na podfokietniku w nowej wersji
oprogramowania, podobnie jak w przypadku "Cargo
Professional Loader".

Obejmuje to funkcje blokowania/odblokowywania
hydraulicznego zwalniania narzedzia hydraulicznego
(1) i tumienia (2).

Fendt 800 oraz 1000 Vario | Ustawienie koncepcji oswietlenia |

Dowolne przypisanie

T Joystick
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Czerwiec 2026

W ciggnikach z nowymi, opcjonalnymi reflektorami roboczymi UltraVision funkcje "Centralny
wigcznik/wytgcznik" (1), "Odbicie lustrzane" (2) i, jesli jest dostepne, "Przetgczane gniazdo w tylnej czesci" (3)
mozna dodac¢ zaréwno po stronie 10, jak i na dowolnie przypisywanych kafelkach szybkiego dostepu.



Enabler (2)

Rozszerzona funkcjonalnos¢ Przycisk
podiokietnika Blokada mechanizmu

réznicowego

Uktad regulaciji ciSnienia w oponach | Alarm predkosci

Czerwiec 2026

Rozszerzono zakres funkcji przycisku blokady
dyferencjatu (1) na podtokietniku.

Jesli przycisk zostanie krétko nacisniety i ponownie
zwolniony, blokada mechanizmu réznicowego
zostanie aktywowana na state (tak jak poprzednio).

Nowoscig jest to, ze blokada mechanizmu
réznicowego pozostaje aktywna tak dtugo, jak
przycisk jest wcisniety.

<
X 43 4w O FENDT = Qi Fenct Grip speed warning

Please be aware the Fendt Grip systemiis still in field mode. Continuing at this
speed may cause damage 1o the tyres. Do you want to switch to road mode
now?

Czerwiec 2026

Funkcja ta umozliwia kierowcy ustawienie alarmu predkosci w systemie kontroli ciSnienia w oponach, np. w
przypadku przejécia z jazdy polowej na drogowa.

W tym celu nalezy klikng¢ nowy przycisk (1), po czym otworzy sie regulator suwakowy (2). Mozna ustawi¢
warto$¢ graniczng predkosci uktadu regulacji cisnienia w oponach. Jak wiadomo z logiki obstugi FendtONE,
alarm jest aktywny, gdy przycisk ekranowy (1) jest podswietlony na zielono.

Jesli system dziata w trybie polowym (3), wyskakujgce okienko (4) pojawi sie, gdy predkosé pojazdu
przekroczy wartos¢ graniczng. To wyskakujgce okienko informuje operatora, ze nadal znajduje sie w trybie
polowym, co oznacza, ze niskie cisnienie w oponach w potgczeniu z duzg predkoscig pojazdu moze
doprowadzi¢ do uszkodzenia opon. Po zaznaczeniu zielonym haczykiem system automatycznie przetgcza sie
na tryb drogowy, a po zaznaczeniu czerwonym znakiem X wyskakujgce okienko znika.



Enabler (3)

TMS Flex

Rozszerzony status wkltaduosuszacza
powietrza

Czerwiec 2026

Kierowcy Fendt mieli wczesniej do dyspozycji trzy tryby jazdy.

1. Pedat jazdy TMS: gérny przycisk (1) swieci sie, wygodny tryb pedatu z
automatycznym zwalnianiem az do zatrzymania

2. Dzwignia sterowania predkosciag TMS: dolny przycisk (nowy symbol) (2) swieci
sie, predkos¢ jest utrzymywana, brak samoczynnego opoznienia

3. Bez TMS: zaden przycisk sie nie Swieci, klasyczna obstuga za pomocg dzwigni
sterowania predkoscig lub pedatu jazdy

Dzieki TMS Flex do wszystkich ciggnikéw produkowanych po 26 czerwca 2026 r. zostanie dodany czwarty
tryb (wyjatki: wycofywane modele 500 Gen3, 300 Gen4):

4. NOWOSC: TMS Flex: Gdy oba przyciski (1) i (2) sg aktywne (zielona lampka), kierowca moze - w
zaleznosci od sytuacji - przetgczaé sie pomiedzy sterowaniem noznym i recznym.

Praktyczne zastosowanie znajduje TMS Flex np;

» jako pojazd odbierajacy plon jadac obok sieczkarni poprzez tatwe utrzymywanie statej predkosci za
pomocg dzwigni sterowania predkoscig i elastyczne dopasowanie za pomocg pedatu jazdy >
Wiekszy komfort jazdy dzieki zmianom na ruchu

* Podczas spulchniania glebypoprzez ruszanie przy pomocy dzwigni napedu i przejscie na pedat jazdy
w trakcie uzywania urzadzenia, co moze zapobiec ,dtawieniu” silnika. > Wysoka czutos¢ na
zmieniajgce sie warunki pracy

TMS Flex jest dostepny tylko dla wszystkich nowych maszyn wyprodukowanych po 26.06.2026 r.

Czerwiec 2026

Aby wyswietli¢ stan obu wktadow osuszacza
powietrza (Dual-ECAD), w zaktadce ,Serwis i
diagnoza” (2) oraz w widoku kafelkowym 1x1 (3)
dodano drugi pasek (1) oraz litery (L) dla strony
lewej i (R) dla strony prawe;.



Enabler (4)

Poprawa parowania smartfonéw przez Bluetooth

¥} Bluetooth connection
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Czerwiec 2026

Dzieki aktualizacji oprogramowania potgczenie Bluetooth smartfonéw z terminalami FendtONE stato sie
bardziej intuicyjne.

Podczas parowania nowego telefonu pojawi sie wyskakujgce okienko (1), w ktérym mozna powigzac
potaczenia, ksigzke telefoniczng i audio.

Wyskakujgce okienko potaczen przychodzgcych (2) mozna zminimalizowa¢ za pomocg nowego przycisku (3)
na pasku stanu (4). Takze stamtagd mozna je ponownie przywotac.



Wiecej informaciji pod:

www.fendt.com
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