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Rofdales sekwencyjna

FendtONE — miejsce pracy kierowcy

Dostepnos¢: listopad 2025 .




System prowadzenia pojazdu Fendt:

Innowacje i ulepszenia




OPIS PRODUKTU

Zarzadzanie uwrociem — uwrocie wokot przeszkod

Opis

Niezaleznie od tego, czy sg to drzewa, oczka wodne, pasy kwietne czy budynki —
przeszkody znajdujgce sie na polu obecnie utrudniajg spojne stosowanie funkcji L J
utatwiajgcych prace w polu, takich jak Section Control oraz Tl Auto. Nowa mozliwos¢

tworzenia w polu prostej lub rozszerzonej linii uwrocia pozwala przenie$¢ korzy$ci
pracy zroznicowanej przestrzennie, na przyktad, na pasy kwietne znajdujgce sie na
polu. Stosowanie srodkéw ochrony roslin za posrednictwem stref ochronnych jest
pomijane. Ponadto uruchamiana jest funkcja Tl Auto, czyli automatyczne odtwarzanie
sekwengcji Tl na linii uwrocia w polu.

Podczas ustawiania uwrocia zakres funkcji prostych i rozszerzonych uwroci mozna
réwniez realizowa¢ na wewnetrznych granicach pola wokét przeszkdd. Opcja ( W
Automatyczne zawracanie (Tl Turn Assistant) nie jest dostepna dla wewnetrznych linii

uwrocia.

Dodatkowe informacje

* Dostepne od zakonczenia cyklu zycia produktu (EOL) w listopadzie 2025 r.
Wymagane kody sprzedazy: zasadniczo brak; E116 (TI Headland) dla Tl Auto, C257 dla Section Control
Cena: bez dodatkowych optat, tylko oprogramowanie, dla terminali




System prowadzenia pojazdu (1)

Linie prowadzenia w kolejnosci Nazywanie linii prowadzenia z sygnaturag

alfabetycznej czasowa Tl Turn Assistant | lkona ulepszenia
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Wczesniej domyslina kolejnos¢ linii prowadzenia Ustawienia daty/godziny stuzg do sugerowania Przycisk (1) ,Auto/Manual Turn”
w zarzgdzaniu liniami prowadzania byta oparta na domysinej nazwy dla linii prowadzenia (1). (Automatyczny/reczny skret) w widoku Mapy
czasie ich utworzenia lub importu. Do tej pory na catym Swiecie dostepna byta tylko prowadzenia pokazuje teraz status ,Auto/Manual
Dzieki nowej aktualizacji oprogramowania linie standardowa nazwa YYMMDD (RRMMDD). Turn” (Automatyczny/reczny skret) podswietlony na
sciezek sg sortowane alfabetycznie — w porzadku Przyktad: 250910 = 10 wrzesnia 2025 r. zielono, bez koniecznosci klikania przycisku (1)
rosngcym lub malejgcym. Dzieki nowej aktualizacji oprogramowania kierowcy przez kierowce.

mogag wybiera¢ sposrod pieciu dodatkowych
formatow daty (2), co sprawia, ze automatyczne
nazywanie linii Sciezek jest tatwiejsze do
zrozumienia.



System prowadzenia pojazdu (2)

Zmniejszone wyskakujace okienka | Centrum powiadomien

Ulepszenie granicy segmentéw konturowych

Listopad 2025

Dzieki tej innowacji w przysztosci w terminalu nie bedg juz pojawiac sie
wyskakujgce okienka, gdy dostepne bedg nowe dane pola, co bytoby
niezwykle irytujgce dla kierowcy podczas automatycznej synchronizacji
z rozwigzaniami FMIS.

Aktualizacje sg natomiast fgczone w centrum powiadomien (1), gdzie
mozliwe jest Sledzenie, ktore aktualizacje zostaty dostarczone, BEZ
przerywania pracy operatora.

Listopad 2025

Dzieki usprawnieniu obliczania granic na
podstawie segmentdéw konturu, niedoktadnosci (1)
sg automatycznie korygowane przez algorytmy (2).
Wady (3), ktére wystepowaty wczesniej podczas
obliczania granic pol na podstawie segmentéw
konturu, sg wykrywane dzieki nowej aktualizacji
oprogramowania, w wyniku ktdrej obliczana jest
granica pola zaznaczona na turkusowo.




System prowadzenia pojazdu (3)

Ulepszenie odbiornikow NovAtel

i Trimble*

W /\‘ < a"‘”/

Listopad 2025

Aktualizacja oprogramowania zapewnia ogolng
poprawe wydajnos$ci RTK dla odbiomikow
NovAtel Smart 7 i Trimble AG 482, zwlaszcza
podczas zakidcen jonosferycznych
spowodowanych globalnymi burzami
stonecznymi.

Dla rolnikéw i ustugodawcéw, ktérzy zainstalowali
odbiornik NovAtel Smart 7 lub Trimble AG 482,
zwiekszono niezawodnos¢ i stabilnos¢
operacyjna.

*z wyjatkiem Ameryki Potudniowe;.

Informacja zwrotna dotyczaca recznego

przetaczania satelitéw SBAS

Correction Signal Settings

Signal Type

SBAS (EGNOS/WAAS) v

Signal Settings SBAS PRN

NOTE: After changing the SBAS PRN, re-establishing a connection coul
take some time. If PRN cannot be trac|

User-defined v - g ked, please enter a valid one or
switch back

to automatic settings.

Listopad 2025

Informacja zwrotna podczas recznej zmiany
satelity SBAS. Dodano informacje dla operatora,
aby poinformowac go, ze podczas recznej zmiany
satelitow SBAS nalezy spodziewac sie
opdznienia. Domysinym ustawieniem nadal jest
automatyczny wyboér satelity.

Reczny wyboér sieci komérkowych

Listopad 2025

Kierowca moze wybraé pomiedzy
automatycznym wyborem sieci komorkowej
a stalg technologig 2G, 3G lub 4G.

Opcja statej technologii moze zapewni¢
wiekszg stabilno$¢ w obszarach, w ktérych
modem komorkowy zbyt czesto przetgcza sie
miedzy réznymi technologiami komorkowymi.



System prowadzenia pojazdu (4)

Bezptatne mapy nawigacyjne

Listopad 2025

Dzieki aktualizacji oprogramowania widok mapy w menu Prowadzenie

na terminalu mozna przesuwac i powiekszac w bardziej intuicyjny sposéb za
pomocg jednego lub dwoch palcow (1). Dzieki funkcjom ,Map Move”
(Przesun mape) oraz ,Pinch to Scale” (Skaluj gestem szczypania) kierowcy
maszyn Fendt korzystajg z bardziej intuicyjnej obstugi widoku mapy w menu
Prowadzenie, sterujgc ekranem dotykowym w sposéb analogiczny do obstugi
urzgdzen inteligentnych.

Dla wigkszej przejrzystosci wyswietlanych jest maksymalnie 100 linii (50 po
lewej i 50 po prawej) (2). W rzeczywistosci linie sg pomnozone nieskorczong
liczbe razy.

Nowe obliczanie obszaru
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Nowy przycisk informacyjny (1) przenosi kierowcoéw Fendt

do dodatkowych informacji zwigzanych z obliczaniem powierzchni (np.
pokazujac stosunek wielkosci uwrocia do wielkosci pola) oraz do réznych
pomiaréw powierzchni na wybranym polu.

Jak dotad wyswietlana jest tylko cata powierzchnia (2) pola i jest ona
wykorzystywana do ustawien powierzchni. Wraz z aktualizacjg
oprogramowania, obliczany jest obszar edytowalny (4), ktéry odpowiada
catkowitej powierzchni (2) pomniejszonej o powierzchnie przeszkody (3).



System prowadzenia pojazdu

Nowy 800 Vario | System prowadzenia pojazdu z wysoka predkoscia

Listopad 2025

Opcjonalne zwiekszenie maksymalnej predkosci w aplikacjach systemu
prowadzenia pojazdu z 25 km/h do 40 km/h.

Przyktady zastosowan:

* NA/ANZ Crop Care — opryskiwacze ciggnione,
rozsiewanie wapna oraz nawozow granulowanych

e FR —rozrzucanie obornika

Zwiekszenie predkosci do 40 km/h musi zostac¢ zatwierdzone indywidualnie
dla kazdej serii modeli: obecnie High Speed Guidance (System prowadzenia
pojazdu z wysokg predkoscig)

jest dostepny tylko dla nowej serii 800. W kolejnym etapie system High Speed
Guidance bedzie stopniowo weryfikowany

i wprowadzany w innych seriach modeli.




Sterowanie maszyng (ISOBUS):

Ulepszenia




Sterowanie maszyng (1)

TIM - Predkos¢ WOM

Multi UT

Listopad 2025

TIM — Predko$¢ WOM rozszerza funkcjonalnosc
systemu TIM (Tractor Implement Management)
poprzez automatyczng regulacje predkosci watu
odbioru mocy w zakresie wybranym przez
kierowce, tak aby optymalnie odpowiadata ona
wymaganiom uzywanego narzedzia.

TIM — Predkos¢ WOM zapewnia jednolitg
gestos¢ i rozmiar bel, zwtaszcza w réznych
warunkach polowych. Podczas prac zwigzanych
z ochrong upraw automatyczna predkos¢ WOM
optymalizuje cisnienie i odpowiedni przeptyw,
zapewniajgc oszczedne stosowanie ptynéw
roboczych.

9 —
:
= :’*ﬂ & m oo @ oo | [ [0) =
 wpd "
v al (UT#2) «Q o1 $ 139 F o f
mm= - g 8, @ha . E] = £
s 0 &
- 2B up © e D - I
B = T .- " &
o I 1a,4° s« @, Obar
"z ey m B h e 0, Obar D
U

Listopad 2025

Dotychczas dwa ekrany UT (Universal Terminal) mozna byto umiesci¢ naterminalu podtokietnika i terminalu
dachowym, ale tylko jeden ekran UT mogt by¢ obstugiwany i aktualizowany w tym samym czasie. Drugi jest
widoczny, lecz nie zawsze aktualizuje sie w zaleznosci od podtgczonego elementu roboczego, co prowadzito
do nieporozumien lub czasochtonnego przetgczania sie miedzy terminalami.

Dzieki Multi UT praca z kilkoma elementami roboczymi obstugujgcymi ISOBUS staje sie bardziej intuicyjna,
poniewaz oba UT (jeden element roboczy na terminal) sg aktualizowane jednoczesnie iw sposéb ciggty. Multi
UT poprawia jakos¢ pracy dzieki mozliwosci jednoczesnego uzycia kilku skomplikowanych elementéw
roboczych, np. podczas pracy z siewnikiem z tytu

i przednim zbiornikiem z nawozem lub z zamontowanym pdzniej systemem kontroli cisnienia w oponach

i systemem prowadzenia belki.

Wymagania wstepne: opcja terminala na dachu



Agronomia:

ulepszenia



Agronomia (1)

Dostosowanie informacji polowych

FENDT 8

4 Field management: Software Update

Software Update Betrieb Netherlands v Betrieb Netherlands v

Listopad 2025

Po aktualizacji oprogramowania mozna
zmienia¢ nazwe pola, klienta oraz dziatanie w
menedzerze pol w terminalu. Informacje mozna
tworzyé

i zmienia¢ w juz istniejgcych polach.

Pakiet podstawowy Agronomia — Auto Doc 1.0 (automatyczne rejestrowanie)

setup: ISOBUS & Task Doc

0 :_‘_!,‘I % » 150 E‘Ek %

ot

Continue with cur——+ask status ¥

oFF  JGIYEN

ISOXML4 ¥

Use this function to export all Guide relevant data. :
Please note, the selected ISOXML version influences the expon.
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W ustawieniach systemowych dodano przycisk (1), ktéry umozliwia wtgczenie trybu automatycznego
rejestrowania danych bezposrednio z terminala. Wczesniej byto to mozliwe wytgcznie poprzez zadanie
utworzone bezposrednio w systemie FMIS.

Automatyczne rejestrowanie danych stanowi podstawe inteligentnej, statej (niezaleznej od warunkéw
polowych) dokumentacji czynno$ci wykonywanych na maszynie. Dzieki wsparciu portalu FMIS operator
nie musi juz wykonywac recznych, aktywnych zapiséw. Na podstawie statej dokumentacji system FMIS,
wyposazony w szereg funkcji (np. Next Farming, moze podzieli¢ zbiér danych na dokumentacje dotyczgca
poszczegolnych pdl. W obecnym zakresie funkcji FendtONE offboard, dzienny rejestr (tzn. niezwigzany

z polem) jest tworzony po wtgczeniu trybu automatycznego rejestrowania w terminalu (1) (2).

Podczas pracy z mapami aplikacji nadal nalezy utworzy¢é zamowienie.



Agronomia (2)

Ustawienia praktyk uprawowych

j Implement manager: Implement

Coupling type

~
E ) Ball coupling hitch v Rigid Axle
: 0

E N

Cukural practice settings

W L= Transport v
Note: Section Control enly reacts to coverage with the same cultural practice|
AUTO ON
uto
P

Triggers

4 & 0%

>

Valve trigger 1

Listopad 2025

W menedzerze elementéw roboczych danego elementu roboczego mozna
skonfigurowa¢ ustawienia pracy z kontrolg sekgcji tak, aby przetgczanie sekciji
reagowato tylko na catkowite pokrycie tej samej czynnosci lub wszystkich czynnosci.




Wilacznik FendtONE



Wiacznik (1)

Opcja zewnetrznego wyswietlacza
tadowacza czotowego

Listopad 2025

Dzwignia poprzeczna jest teraz wyswietlana wraz

z aktualnym przypisaniem funkgcji w trybie
petnoekranowym (1) obstugi fadowacza czotowego
oraz w kafelku 1x2 (2). Ekran zmienia sie
dynamicznie po wprowadzeniu zmian

w przypisaniach w Menedzerze przypisania.

Dzieki temu kierowca ma zawsze przejrzystg
informacje o aktualnym dziataniu dzwigni krzyzowej
co zapobiega nieprawidtowej obstudze. Wyswietlacz
joysticka 3L jest juz dostepny.

Blokada mechanizmu réznicowego |

Dowolne przypisywane

Listopad 2025

Blokade mechanizmu réznicowego, ktéra
wczesniej mogta by¢ aktywowana tylko za
posrednictwem terminala, mozna dzieki nowej
wersji oprogramowania przypisac

do dowolnie przypisywanych przyciskow na
podtokietniku

Ikona funkcji znajduje sie w zaktadce Silnik

w Menedzerze przypisania.

Hamulec hydrauliczny | Dowolne
przypisywane

Listopad 2025

Maszyny wyposazone w ,hydrauliczny hamulec
pomocniczy” oraz ciggniki elektryczne z funkcjg
rekuperacji mogg teraz przypisac te funkcje

do przyciskow przypisywanych na podtokietniku

i aktywowac jg w ten sposob (1). Ponadto stan
hydraulicznego hamulca pomocniczego (nie
stuzgcego do rekuperacji) mozna monitorowa¢ na
stronie serwisowej i diagnostycznej (2).

Ikona funkcji znajduje sie w zaktadce Silnik

w Menedzerze przypisania.



Wiacznik (2)

Suwak redukcji szumoéw

Informacje zwrotne Potaczenie Bluetooth

Filmy Fendt wyjasniajace dziatanie kodow

4, Phone: Bluetooth settings

L% Bluetooth-Verbindung

0402-041578

Listopad 2025

W zwigzku z planowang integracjg smartfonéw
z terminalem FendtONE (Apple CarPlay) suwak
redukcji szuméw zostat usuniety z ustawien
Bluetooth.

Listopad 2025

Aby zapewni¢ uzytkownikom lepszg
informacje zwrotng podczas wyszukiwania
urzgdzenh Bluetooth w terminalu Fendt,
wprowadzono zielone kropki sygnalizujgce
aktywny proces wyszukiwania.

Bestmmun <
© Gruny rmat
* Wamsymbol und Signalworer
« Beachten der Betriebsanleitung
+ Gesamtuberblick
© Hordware
* Display
» Joystick
* Cross

= 31 Jovatick
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Oprécz instrukciji obstugi dostepnych

za posrednictwem kodu QR, kierowcy
pojazdow Fendt bedg mieli w przysztosci
dostep do filméw instruktazowych firmy Fendt.



Wiacznik (3)

Ustawienie odlegtosci dla urzadzen
ISOBUS

Listopad 2025

Do tej pory linie prowadzenia byty automatycznie
przesuwane podczas pracy z elementami roboczymi
ISOBUS, gdy tylko zmieniano geometrie elementu
roboczego, np. podczas podnoszenia rotora zgrabiarki
wielorotorowe;.

Nowy przycisk (1) umozliwia edycje szerokosci roboczej
elementu roboczego ISOBUS, a tym samym jazde ze
statym odstepem miedzy liniami Sciezek, niezaleznie

od szerokosci roboczej przesytanej przez ISOBUS
elementu roboczego.

Nowe modele Fendt 800 i 1000 Vario | Koncepcja oswietlenia

Listopad 2025

Wraz z nowg koncepcjg o$wietlenia modeli 800 i 1000 Vario
pojawiajg sie nowe opcje ustawien w terminalu:

Indywidualne wigczanie i wytgczanie poszczegdlnych reflektoréw roboczych kabiny (1).

W celu zapewnienia szybszej i wygodniejszej pracy przy najlepszym oswietleniu mozna zapisac profile (2)
dla roznych sytuagji.

Reflektory UltraVision z funkcjg przyciemniania (3) zapewniajg lepszg widocznos$¢ np. we mgle

i nie oslepiaja

kierowcow nadjezdzajgcych z przeciwka.

Aktualny widok jest przenoszony na drugg strone ciggnika, np. do jazdy wzdtuz rzedu podczas pracy z
sieczkarnig polowg (4).

Wszystkie Swiatta mozna rozjasnié/przyciemni¢ o jeden stopien, niezaleznie od aktualnie ustawionego
poziomu (5).



Wiacznik (4)

Przeglad odblokowanych produktow
oprogramowania

& system Setup
BN RGO

Folgende Funktionen werden ablaufen und nicht langer zur Verfiigung @ Verbleibende Zeit::
stehen::

- Autoguide Teach In 16 Tage
- Contour assistant 16 Tage
- Guidance based on coverage 16 Tage
-Implement slope compensation 16 Tage

pas|
RN R

Czerwiec 2025

Nowa strona (1) w sekgcji ,Ustawienia ogolne”,
zawierajgca przeglad odblokowanych funkcji
i pozostatego czasu ich dziatania.

Produkty oprogramowania aktywowane

przez wyskakujace okienko

Czerwiec 2025

Nowe wyskakujgce okno, ktére pojawia
sie, gdy

tymczasowo wtgczona funkcja wygasnie
w ciggu najblizszych siedmiu dni lub 24
godzin.




Wiecej informacji na stronie:

www.fendt.com
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